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一、通讯接口规格
控制器通过串行通讯RS-232接口与主计算机实现数据通讯，按主计算机的命令要求完成相应操作。串行通讯接口的数据帧为1个起始位，8个数据位，1个停止位，校验方式为偶校验，波特率为38400。在串行通讯过程中，每个字节最低有效位最先传输。
二、协议描述
通讯过程必须先由主计算机发送命令和数据给控制器，然后控制器将命令执行结果状态和数据返回给主计算机（“A”命令例外，不返回结果，而是作为“C”命令和“L”命令的确认信号。）
主计算机命令发送过程：

	主计算机
	数据传递方向
	控制器

	命令数据块
	→
	


主计算机发给控制器的命令数据块必须符合该协议的格式规定，将包含控制器地址、操作命令符、命令操作数、CRC-16等的命令数据块发送至控制器，然后等待其返回命令执行结果。

命令执行结果返回过程：

	主计算机
	数据传递方向
	控制器

	
	←
	响应数据块


控制器执行命令，得到结果后，将包含控制器地址、命令执行结果状态值、响应数据等的响应数据块发送至主计算机。至此，一次完整的通讯过程结束。

三、数据块的格式
3.1命令数据块
	Len
	Con_adr
	Cmd
	Data[]
	LSB-CRC16
	MSB-CRC16


Len：长度为1个字节的命令数据块长度（包括自身的一个字节），取值范围5～255。注意：Len长度必须和整个数据块长度相等。

Con_adr：长度为1个字节的控制器地址。取值为0～255。默认为0x00。0xFF是广播地址。
Cmd：长度为1个字节的操作命令符。

Data[]：命令操作数，给出运行命令所必须的操作数。

CRC16：长度为2个字节的CRC-16校验和。低字节在前。
3.2响应数据块

	Len
	Con_adr
	Status
	Data[]
	LSB-CRC16
	MSB-CRC16


Len：长度为1个字节的响应数据块长度（包括自身的一个字节），取值范围5～255。注意：Len长度必须和整个数据块长度相等。

Con_adr：长度为1个字节的控制器地址。取值为0～254。默认为0x00。

控制器返回的地址不可能为255(即0xFF)。

Status：长度为1个字节的命令执行结果状态值。
Data[]：响应数据，运行命令后得到的信息。 

CRC16：长度为2个字节的CRC-16校验和。低字节在前。

四、CRC16校验算法

多项式：X16 + X12 + X5 + 1 ( CRC_POLYNOM = 0x8408;

初始值：0xFFFF         ( CRC_PRESET = 0xFFFF;

循环冗余码校验的计算包括了从Len开始的全部数据，得到的CRC在传送时低字节在前。

4.1 C代码示例

unsigned integer crc = CRC_PRESET;

for (i=0; i<cnt; i++)  /*cnt : 待计算CRC的数据长度（不包含CRC）*/
{

crc ^= DATA[i];

for (j=0; j<8; j++)

{

if (crc & 0x0001)

crc = (crc >> 1) ^ CRC_POLYNOM;

else

crc = (crc>>1);

}

}

4.2 VB代码示例
Const CRC_POLYNOM = &H8408& 'Polynominal

'In    iDatByteNumToCreate Total Data byte( except CRC 2 byte)

'Out   CRC_MSB,CRC_LSB

Public Sub CalcCrc16(iDatByteNumToCreateCRC As Integer)

Dim lngCRC As Long 'Integer

Dim i As Integer, j As Integer

Dim lngTest As Long

lngCRC = &HFFFF&

For i = 0 To iDatByteNumToCreateCRC - 1

lngTest = bCommData(i)

lngCRC = lngCRC Xor (bCommData(i))

lngCRC = lngCRC And &HFFFF&

For j = 0 To 7

If lngCRC And &H1 Then

lngCRC = (lngCRC \ 2) Xor CRC_POLYNOM

lngCRC = lngCRC And &HFFFF&

Else

lngCRC = lngCRC \ 2

End If

Next j

Next i

CRC_MSB = lngCRC And &HFF

CRC_LSB = ((lngCRC \ 256) And &HFF) ' 8bit Shift to Right.

End Sub
五、操作命令总汇
	序号
	命令名称
	Cmd值
	目的
	响应

	1
	M 模式切换
	0x4D
	设置控制器在盘存模式和EAS模式之间切换
	有

	2
	C 盘存模式获取信息命令
	0x43
	盘存模式下，获取标签EPC /TID及人员进出消息
	有

	3
	A 响应命令①
	0x41
	确认已收到的C、L命令响应
	无

	4
	O 继电器控制命令
	0x4F
	继电器信号控制
	有

	5
	B 声光控制命令
	0x42
	蜂鸣器与LED灯控制
	有

	6
	@ 时间命令
	0x40
	设置实时时钟的时间
	有

	7
	D 删除命令
	0x44
	清空控制器中标签缓存区及消息缓存区
	有

	8
	F 配置命令
	0x46
	用户配置设定
	有

	9
	R获取配置数据命令
	0x52
	获取当前配置数据
	有

	10
	G获取控制器系统信息命令
	0x47
	获取控制器系统信息
	有

	11
	Z 读写器连接状态查询
	0x5A
	查询读写器和控制器连接情况
	有

	12
	K 控制器地址设置命令
	0x4B
	设置或读取控制器地址
	有

	13
	N 红外探测方向设置与读取
	0x4E
	设定或读取红外探测方向
	有

	14
	L EAS模式获取信息命令
	0x4C
	EAS模式下，获取人员进出及EAS报警等信息
	有

	15
	s EAS报警方式设置命令
	0x73
	设置EAS报警检测方式
	有

	16
	g EAS报警方式获取命令
	0x67
	获取EAS报警检测方式
	有

	17
	q 设置询查参数
	0x71
	设置盘存模式多标签询查参数
	有

	18
	i 读取询查参数
	0x69
	读取盘存模式多标签询查参数
	有

	19
	j 设置读写器参数
	0x6A
	设置读写器工作参数
	有

	20
	k 读取读写器参数
	0x6B
	获取读写器工作参数
	有

	21
	t 获取统计信息
	0x74
	获取进出人数统计数据和报警统计次数
	有

	22
	u 获取统计信息
	0x75
	清除进出人数统计数据和报警统计次数
	有


① 当控制器配置为“A”命令使能（见“F”命令）时，接收到“C”或“L”命令并返回响应数据或消息后，不会自动删除缓冲队列中的该数据帧，必须要接收到主计算机反馈的“A”命令。否则下次命令仍返回该数据帧。

六、命令执行结果状态值(Status)列表
Status的值为1个字节长度，低4位为状态标志值，高4位用于指示当前红外被遮挡的情况。

	Status（低4位，bit3～bit0）
	含义
	说明

	xxxx0000
	操作成功或该数据块为常规响应数据块
	当成功执行命令后返回给主计算机的状态值。对于“C”或“L”命令，指示当前返回的是常规响应。

	xxxx0001
	该数据块为消息响应数据块
	控制器指示当前返回的是消息响应。

	xxxx0010
	该数据块为仿真EAS模式响应数据
	仿真EAS模式下若使能返回EPC，则“L”命令常规响应将返回报警标签的EPC。

	xxxx0011～xxxx0111
	保留
	保留

	xxxx1000
	不存在的命令
	当需要执行的命令不存在时，返回此状态。

	xxxx1001
	模式不对的命令
	对于仅在特定模式下执行的命令，如果当前模式不正确将返回此状态。

	xxxx1010～xxxx1101
	保留
	保留

	xxxx1110
	EEPROM操作出错
	命令执行时，向控制器内部EEPROM中写入数据失败时返回该状态。

	xxxx1111
	出错消息
	提示命令执行出错、无法执行等。


	Status（高4位，bit7～bit4）
	含义

	0000xxxx
	1、2、3、4路红外没有被阻挡

	0001xxxx
	仅1路红外被阻挡

	0010xxxx
	仅2路红外被阻挡

	0011xxxx
	1路和2路红外均被阻挡

	……
	……

	1111xxxx
	1、2、3、4路红外均被阻挡


七、操作命令详述

7.1命令详细描述

下面是各个命令的详细说明，有些命令只在一种模式下有效，有些命令在两种模式下均有效。只支持一种模式的命令将在命令后面注明，而如果两种模式均支持，则不特别说明。
7.1.1“M”命令（模式切换命令）

主计算机用这个命令来切换控制器的工作模式。控制器有两种工作模式：盘存模式、EAS模式。盘存模式用于多标签EPC/TID询查的场合，EAS模式用于检测报警防盗的场合。两种工作模式均检测人员进出情况。

主计算机(控制器
	Len
	Con_adr
	Cmd
	Data[]
	CRC-16

	0x06
	0xXX①
	0x4D
	1字节②
	LSB
	MSB


① 控制器地址。范围0～254。255(即0xFF)是广播地址。只有当命令的地址和控制器地址相同或者，命令的地址为广播地址时，控制器才会执行命令。
② 工作模式。
	Bit1
	Bit0
	工作模式

	0
	0
	盘存模式

	0
	1
	EAS模式


bit7 = 0，表示读取当前工作模式，

bit7 = 1，表示设置系统为bit0&bit1指定的工作模式。

其它位保留，默认为0。

新设置的工作模式，下次上电继续有效，直到再次更改工作模式。

主计算机(控制器
	Len
	Con_adr
	Status*
	Data[]
	CRC-16

	0x06
	0xXX
	0x00
	1字节①
	LSB
	MSB


*Status的高4位表示当前红外被阻挡的状态
① 当前工作模式。如果是设置操作的应答, 则表示设置后的模式，也就是切换后的模式。
	Bit1
	Bit0
	工作模式

	0
	0
	盘存模式

	0
	1
	EAS模式



bit2～bit7保留。默认为0。

7.1.2 “C”命令（盘存模式获取信息）（盘存模式有效）
主计算机用此命令来获取控制器缓存中标签的EPC/TID数据和人员进出消息。

主计算机(控制器

	Len
	Con_adr
	Cmd
	Data[]
	CRC-16

	0x05
	0xXX
	0x43
	－
	LSB
	MSB


    C命令响应分为常规响应和消息响应，以不同的Status值表示。
常规响应返回的是标签EPC/TID询查结果，消息响应返回的是人员进出情况。

在控制器的设计中，将标签询查的结果和人员进出情况以同一命令的响应形式提供主计算机，方便了主计算机的编程以及对各情况的及时处理。

当控制器中同时存在常规响应和消息响应时，优先返回消息响应。
（1） 常规响应（主计算机(控制器）
	Len
	Con_adr
	Status*
	Data[]
	CRC-16

	
	
	
	时间
	Num
	EPC ID
	

	0xXX
	0xXX
	0x00
	6字节①
	1字节②
	EPC-1, EPC-2, EPC-3…③
	LSB
	MSB


*Status的最高4位表示当前红外被阻挡的状态
① 响应产生时间。从左到右，每个字节依次为日、时、分、秒、毫秒（高字节）、毫秒（低字节）。日、时、分、秒采用24小时制。毫秒为两字节表示，范围0~999，高字节在前。

② 本次响应中包含的标签的EPC/TID的个数。

③ 读到的标签的EPC/TID数据，EPC-1是第一张标签的EPC/TID长度+第一张标签的EPC号或TID数据，依此类推。每个电子标签EPC号或TID数据高字(EPC C1 G2中数据以字为单位)在前，每一个字的高字节在前。EPC/TID长度以一个字节表示。

（2）消息响应（主计算机(控制器）
当红外检测到人员通过时，产生此响应。
	Len
	Con_adr
	Status*
	Data[]
	CRC-16

	
	
	
	In/Out
	正向通过总人数
	反向通过总人数
	报警统计数量
	时间
	

	0x16
	0xXX
	0x01
	1字节①
	3字节②
	3字节③
	4字节④
	6字节⑤
	LSB
	MSB


*Status的最高4位表示当前红外被阻挡的状态
① 本次检测到的人员进出方向。

bit0 = 0，表示正向通过。

bit0 = 1，表示反向通过。


Bit1～bit7保留。默认为0。

②正向通过总人数。低字节在前，高字节在后。
③反向通过总人数。低字节在前，高字节在后。
④报警统计数量，低字节在前，高字节在后。在盘存模式中该项无效。
⑤消息产生时间。从左到右，每个字节依次为年、月、日、时、分、秒。采用24小时制。
7.1.3 “A”命令（响应命令）
主计算机正确接收到“C”命令或“L”命令的响应后，发送给控制器的确认信息。通过“F”命令可以设置控制器是否需要发送“A”命令来确认响应。
主计算机(控制器

	Len
	Con_adr
	Cmd
	Data[]
	CRC-16

	0x05
	0xXX
	0x41
	——
	LSB
	MSB


主计算机(控制器
（无）
7.1.4 “O”命令（继电器控制命令）

控制继电器吸合，并持续设定的时间，然后断开。

主计算机(控制器

	Len
	Con_adr
	Cmd
	Data[]
	CRC-16

	
	
	
	继电器吸合时间
	

	0x06
	0xXX
	0x4F
	1字节①
	LSB
	MSB


①继电器吸合时间为（Time*100ms），0<=Time<=255。
主计算机(控制器 

	Len
	Con_adr
	Status*
	Data[]
	CRC-16

	0x05
	0xXX
	0x00
	——
	LSB
	MSB


*Status的最高4位表示当前红外被阻挡的状态
7.1.5 “B”命令（声光控制命令）

控制内置LED灯和蜂鸣器按一定规律、一定周期闪烁和鸣叫。

主计算机(控制器

	Len
	Con_adr
	Cmd
	Data[]
	CRC-16

	
	
	
	单位周期里蜂鸣器的鸣叫时间T1
	单位周期里蜂鸣器的静默时间T2
	蜂鸣器的鸣叫次数T3
	单位周期里LED灯的点亮时间T4
	单位周期里LED灯的熄灭时间T5
	LED灯的闪烁次数T6
	

	0x0B
	0xXX
	0x42
	1字节①
	1字节②
	1字节③
	1字节④
	1字节⑤
	1字节⑥
	LSB
	MSB


1 蜂鸣器的鸣叫时间(T1*100ms)。0<＝T1<＝255。

2 蜂鸣器的静默时间(T2*100ms)。0<＝T2<＝255。

3 蜂鸣器的鸣叫次数(0<＝T3<＝255)。

4 LED灯点亮的时间(T4*100ms)。0<＝T4<＝255。

5 LED灯熄灭的时间(T5*100ms)。0<＝T5<＝255。

6 LED灯的闪烁次数(0<＝T6<＝255)。
主计算机(控制器 

	Len
	Con_adr
	Status*
	Data[]
	CRC-16

	0x05
	0xXX
	0x00
	——
	LSB
	MSB


*Status的最高4位表示当前红外被阻挡的状态
7.1.6 “@”命令（时间命令）


设置控制器内部实时时钟时间。
主计算机(控制器

	Len
	Con_adr
	Cmd
	Data[]
	CRC-16

	
	
	
	时间
	

	0x0B
	0xXX
	0x40
	6字节①
	LSB
	MSB


1 时间。从左到右，每个字节依次为年、月、日、时、分、秒。采用24小时制。
如果年、月、日、时、分、秒全为0，则表示不是设置实时时钟，而是查询实时时钟时间。
主计算机(控制器 

	Len
	Con_adr
	Status*
	Data[]
	CRC-16

	0x0B
	0xXX
	0x00
	时间
	LSB
	MSB

	
	
	
	6字节①
	
	


*Status的最高4位表示当前红外被阻挡的状态
①时间。从左到右，每个字节依次为年、月、日、时、分、秒。采用24小时制。
7.1.7 “D”命令（删除命令）

主计算机发送此命令清空控制器中标签缓存区和消息缓存区。
主计算机(控制器

	Len
	Con_adr
	Cmd
	Data[]
	CRC-16

	0x05
	0xXX
	0x44
	——
	LSB
	MSB


主计算机(控制器

	Len
	Con_adr
	Status*
	Data[]
	CRC-16

	0x05
	0xXX
	0x00
	——
	LSB
	MSB


*Status的最高4位表示当前红外被阻挡的状态
7.1.8 “F”命令（配置命令）

 该条命令允许用户根据需求配置控制器的某些功能。这些配置掉电不丢失。
 主计算机(控制器

	Len
	Con_adr
	Cmd
	Data[]
	CRC-16

	
	
	
	红外触发使能
	红外触发延时时间T1
	标签过滤时间T2
	报警
使能
	继电器吸合时间T3
	人员进出消息使能
	“A”命令使能
	

	0x0C
	0xXX
	0x46
	1字节①
	1字节②
	1字节
③
	1字节④
	1字节⑤
	1字节⑥
	1字节⑦
	LSB
	MSB


① 使能红外触发后，盘存模式和EAS模式下的标签检测仅当红外被遮挡时才进行，人员进出检测不受影响。
bit0 = 0，表示不使能。（缺省值）
bit0 = 1，表示使能。


bit1～bit7保留。默认为0。

2 当红外触发使能时，控制器检测到红外遮挡信号终止，并不立即停止标签或EAS检测，而是经过一定时间(T1*1s，0 <= T1 <= 255)后才停止。（缺省值为0，表示不延时。）
③ 在盘存模式下，如果在过滤时间（T2*1s，0<＝T2<＝255）内多次检测到同一个标签，只会上传一次EPC/TID。（缺省值为0，表示不启用标签过滤功能。）
④ 此字节用于设置在EAS模式下检测到符合报警条件的标签后是否声光报警提示。

bit0 = 0，表示不使能。

bit0 = 1，表示使能。（缺省值）


bit1～bit7保留。默认为0。
⑤ 在EAS模式下，如果声光报警使能，控制器检测到符合报警条件的标签后，在蜂鸣报警的同时将根据设置的吸合时间（T3*100ms，0<＝T3<＝255）吸合继电器。缺省值为0。
⑥ 此字节用于设置控制器是否产生人员进出消息。

bit0 = 0，表示不使能。

bit0 = 1，表示使能。（缺省值）

bit1～bit7保留。默认为0。

⑦ 此字节用于设置“A”命令使能。

bit0 = 0，表示不使能。

bit0 = 1，表示使能。（缺省值）


bit1～bit7保留。默认为0。

主计算机(控制器 
	Len
	Con_adr
	Status*
	Data[]
	CRC-16

	0x05
	0xXX
	0x00
	－
	LSB
	MSB


*Status的最高4位表示当前红外被阻挡的状态
控制器的配置信息与实时时钟信息由内置电池维护，关机不丢失。如果因某些特殊原因导致信息失效，将恢复为缺省值。当前配置信息可以由“R”命令获取。
如果配置的数据不能保存，则将返回出错消息，当前配置的参数可用，但掉电后丢失。
7.1.9 “R”命令（获取配置数据命令）

  该条命令可以获取当前控制器的配置数据。

主计算机(控制器
	Len
	Con_adr
	Cmd
	Data[]
	CRC-16

	0x05
	0xXX
	0x52
	——
	LSB
	MSB


主计算机(控制器
	Len
	Con_adr
	Status*
	Data[]
	CRC-16

	
	
	
	红外触发使能
	红外触发延时时间T1
	标签过滤时间T2
	报警

使能
	继电器吸合时间T3
	人员进出消息使能
	“A”命令使能
	

	0x0C
	0xXX
	0x00
	1字节①
	1字节②
	1字节

③
	1字节④
	1字节⑤
	1字节⑥
	1字节⑦
	LSB
	MSB


*Status的最高4位表示当前红外被阻挡的状态 
①②③④⑤⑥的定义参见“F”命令。
7.1.10 “G”命令（获取控制器系统信息命令）

主计算机用此命令来获取控制器系统信息。

主计算机(控制器

	Len
	Con_adr
	Cmd
	Data[]
	CRC-16

	0x05
	0xXX
	0x47
	——
	LSB
	MSB


主计算机(控制器

	Len
	Con_adr
	Status*
	Data[]
	CRC-16

	
	
	
	产品代码
	主版本号
	副版本号
	

	0x08
	0xXX
	0x00
	1字节
	1字节
	1字节
	LSB
	MSB


*Status的最高4位表示当前红外被阻挡的状态 
7.1.11 “Z”命令（检测读写器连接状态）

该命令用来检测读写器是否与控制器连通。
主计算机(控制器

	Len
	Con_adr
	Cmd
	Data[]
	CRC-16

	0x05
	0xXX
	0x5A
	——
	LSB
	MSB


主计算机(控制器

	Len
	Con_adr
	Status*
	Data[]
	CRC-16

	0x06
	0xXX
	0x00
	1字节①
	LSB
	MSB


*Status的最高4位表示当前红外被阻挡的状态 
① bit7表示读写器的状态，为1表示读写器与控制器连接正常，为0表示读写器与控制器没有连通,正在尝试重新连接。
该字节其它位保留。

注意，当读写器和控制板连接不正常的时候，该命令的响应时间会有延迟，最长响应时间为读写器询查时间加100ms。
7.1.12 “K”命令（控制器地址设置命令）

该命令用来设置或读取控制器的地址。
主计算机(控制器

	Len
	Con_adr
	Cmd
	Data[]
	CRC-16

	0x07
	0xXX
	0x4B
	1字节①
	1字节②
	LSB
	MSB


1 为0表示读取控制器地址 ，为1表示以②的值设置地址。其他值保留，如果给出了其他值，则默认为0。
2 要设置的控制器地址，地址的范围为 0～254。如果是设置255（即0xFF）为地址，将返回错误信息。
主计算机(控制器

	Len
	Con_adr
	Status*
	Data[]
	CRC-16

	0x05
	0xXX
	0x00
	——
	LSB
	MSB


*Status的最高4位表示当前红外被阻挡的状态
需要注意的是，如果设置成功，本条命令的应答所用的地址是新设置的地址。如果返回错误信息，则设置不成功，控制器还继续使用之前的地址。
7.1.13 “N”命令（红外探测方向设置与读取）
这个命令可以设置红外或读取红外的检测方向，且掉电不丢失。
主计算机(控制器

	Len
	Con_adr
	Cmd
	Data[]
	CRC-16

	0x06
	0xXX
	0x4E
	1字节①
	LSB
	MSB


①
bit0 = 0，则表示正向检测，
bit0 = 1，则表示反向检测。

bit7 = 0，表示读取当前红外检测方向，此时，bit0的值被忽略。
bit7 = 1，表示按照bit0的值设置红外方向。
bit1～bit6保留，默认为0。
主计算机(控制器
如果为设置操作，成功时返回消息如下：

	Len
	Con_adr
	Status*
	Data[]
	CRC-16

	0x05
	0xXX
	0x00
	——
	LSB
	MSB


*Status的最高4位表示当前红外被阻挡的状态 
如果是读取操作，返回值如下：

	Len
	Con_adr
	Status*
	Data[]
	CRC-16

	0x06
	0xXX
	0x00
	1字节①
	LSB
	MSB


*Status的最高4位表示当前红外被阻挡的状态

①
bit0=0，则表示正向， 

bit0=1，则表示反向。

bit1～ bit7保留。默认为0。
7.1.14 “L”命令 (EAS模式获取信息) (EAS模式有效)

在EAS模式下，主计算机用此命令来取得EAS报警及人员进出消息。

主计算机(控制器

	Len
	Con_adr
	Cmd
	Data[]
	CRC-16

	0x05
	0xXX
	0x4C
	——
	LSB
	MSB


L命令响应分为常规响应和消息响应，以不同的Status值表示。
常规响应返回的是EAS检测结果，消息响应返回的是人员进出情况。

在控制器的设计中，将EAS检测结果和人员进出情况以同一命令的响应形式提供主计算机，方便了主计算机的编程以及对各情况的及时处理。

当控制器中同时存在常规响应和消息响应时，按时间先后顺序返回。

(1) 常规响应（主计算机(控制器）:

	Len
	Con_adr
	Status*
	Data[]
	CRC-16

	0x0C
	0xXX
	0x00
	1字节①
	6字节②
	LSB
	MSB


*Status的最高4位表示当前红外被阻挡的状态

1 0:无EAS报警；1:有EAS报警。其他值保留。
2 时间。从左到右，每个字节依次为年、月、日、时、分、秒。采用24小时制。
(2) 消息响应（主计算机(控制器）：
当红外检测到人员通过时，产生此消息。
	Len
	Con_adr
	Status*
	Data[]
	CRC-16

	
	
	
	In/Out
	正向通过总人数
	反向通过总人数
	报警统计数量
	时间
	

	0x16
	0xXX
	0x01
	1字节①
	3字节②
	3字节③
	4字节④
	6字节⑤
	LSB
	MSB


*Status的最高4位表示当前红外被阻挡的状态 
① 本次检测到的人员出入方向。

bit0 = 0，表示正向通过。

bit0 = 1，表示反向通过。


Bit1～bit7保留。默认为0。

②正向通过总人数。低字节在前，高字节在后。

③反向通过总人数。低字节在前，高字节在后。

④报警统计数量，低字节在前，高字节在后。

⑤消息产生时间。从左到右，每个字节依次为年、月、日、时、分、秒。采用24小时制。

7.1.15 “s” 命令(设置EAS报警方式) 
主计算机用这个命令来设置EAS报警或者仿真EAS报警。


主计算机(控制器
	Len
	Con_adr
	Cmd
	Data[]
	CRC-16

	0x07
	0xXX①
	0x73
	1字节②
	1字节③
	LSB
	MSB


① 控制器地址。范围0～254。255(即0xFF)是广播地址。只有当命令的地址和控制器地址相同或者，命令的地址为广播地址时，控制器才会执行命令。
② bit0 = 0 (缺省值)，表示在EAS模式下采用NXP标签的EAS位作为报警位，通过标准EAS命令检测报警。

bit0 = 1，表示在EAS模式下采用某些特定的规则作为报警条件，也称为仿真EAS报警。报警规则的选择详见字节③。

bit4 = 0 (缺省值)，表示在仿真EAS模式下L命令的常规响应按照7.1.14节规定返回。

bit4 = 1，表示在仿真EAS模式下发生报警时L命令的常规响应按照如下格式返回（无报警时响应格式同7.1.14节）：

	Len
	Con_adr
	Status*
	Data[]
	CRC-16

	0xXX
	0xXX
	0x02
	0x01
	Time（6字节）
	EPC（n字节)
	LSB
	MSB


*Status的最高4位表示当前红外被阻挡的状态

Time: 时间。从左到右，每个字节依次为年、月、日、时、分、秒。采用24小时制。

EPC: 报警标签的EPC号，高字(EPC C1 G2中数据以字为单位)在前，每一个字的高字节在前。EPC号长度可以通过（Len-12）计算。

bit1~ bit3、bit5~ bit7位保留，默认为0。

③ 仿真EAS报警规则。在设置仿真EAS报警时有效。
0：当检测到标签的EPC号第92、93bit取值为01时报警，其他值不报警。
1：当检测到标签的EPC区第一个字的最高位等于0时报警，等于1则不报警。
2：当检测到任何一张标签时报警，也即成功获得任意标签的EPC号时报警，否则不报警。

其他值保留，默认为0。

主计算机(控制器
	Len
	Con_adr
	Status*
	Data[]
	CRC-16

	0x05
	0xXX
	0x00
	——
	LSB
	MSB


*Status的最高4位表示当前红外被阻挡的状态

7.1.16 “g”命令 (读取EAS报警方式)


主计算机用这个命令来读取EAS报警方式。


主计算机(控制器

	Len
	Con_adr
	Status*
	Data[]
	CRC-16

	0x05
	0xXX
	0x67
	——
	LSB
	MSB



主计算机(控制器

	Len
	Con_adr
	Cmd
	Data[]
	CRC-16

	0x07
	0xXX
	0x00
	1字节①
	1字节②
	LSB
	MSB


*Status的最高4位表示当前红外被阻挡的状态

① bit0 = 0，表示在EAS模式下采用NXP标签的EAS位作为报警位，通过标准EAS命令检测报警。

bit0 = 1，表示在EAS模式下采用某些特定的规则作为报警条件，即仿真EAS报警。

bit4 = 0，表示在仿真EAS模式下L命令的常规响应按照7.1.14节规定返回。

bit4 = 1，表示在仿真EAS模式下发生报警时L命令的常规响应按带报警标签EPC号的格式返回。

② 仿真EAS报警规则。

0：当检测到标签的EPC号第92、93bit取值为01时报警，其他值不报警。

1：当检测到标签的EPC区第一个字的最高位等于0时报警，等于1则不报警。
2：当检测到任何一张标签时报警，也即成功获得任意标签的EPC号时报警，否则不报警。

7.1.17 “q”命令（设置询查参数）
该命令用于设置控制器进入盘存模式后所使用的询查参数。

主计算机(控制器
	Len
	Con_adr
	Cmd
	Data[]
	CRC-16

	0xXX
	0xXX
	0x71
	n字节
	LSB
	MSB


Data参数如下：

	Q值
	Session值
	AdrTID
	LenTID
	MaskMem
	MaskAdr
	MaskLen
	MaskData

	1字节①
	1字节②
	1字节③
	1字节④
	1字节⑤
	2字节⑥
	1字节⑦
	变长⑧


① 询查标签时使用的初始Q值。Q值的设置应为场内的标签数量约等于2Q。Q值的取值范围为0～15。

② 询查标签时使用的Session值。

0x00：Session使用S0；

0x01：Session使用S1；

0x02：Session使用S2；

0x03：Session使用S3。

0xff：读写器自动配置Session（仅对EPC询查有效）。

其它值保留。

③ TID询查时读取TID区的起始字地址。

④ TID询查时读取TID区的数据字数，取值范围0~15。当此参数大于0时表示控制器执行TID询查操作。缺省为0，表示不使能TID询查，控制器对标签EPC号进行盘询。
⑤ 当询查操作为带掩码参数时，用于选择掩码区。0x01：EPC存储区；0x02：TID存储区；0x03：用户存储区。其他值保留。

⑥ 掩码的起始位地址（单位：Bits）。范围0~16383。

⑦ 掩码的位长度（单位：Bits）。当掩码长度不为0时，表示读写器将进行带掩码参数的询查，即仅对符合条件的标签进行盘存。缺省为0，表示控制器对所有标签进行盘询，此时MaskMem、MaskAdr、MaskLen、MaskData参数无效。
⑧ 掩码数据。MaskData数据字节长度是MaskLen/8。如果MaskLen不是8的整数倍，则MaskData数据字节长度为[MaskLen/8]取整再加1。不够的在低位补0。

主计算机(控制器
	Len
	Con_adr
	Status*
	Data[]
	CRC-16

	0x05
	0xXX
	0x00
	——
	LSB
	MSB


*Status的最高4位表示当前红外被阻挡的状态

7.1.18 “i”命令 (读取询查参数)


主计算机用这个命令来读取读写器使用的询查参数。


主计算机(控制器

	Len
	Con_adr
	Cmd
	Data[]
	CRC-16

	0x05
	0xXX
	0x69
	——
	LSB
	MSB



主计算机(控制器

	Len
	Con_adr
	Status*
	Data[]
	CRC-16

	0xXX
	0xXX
	0x00
	n字节
	LSB
	MSB


*Status的最高4位表示当前红外被阻挡的状态

	Data[]

	Q值
	Session值
	AdrTID
	LenTID
	MaskMem
	MaskAdr
	MaskLen
	MaskData

	1字节①
	1字节②
	1字节③
	1字节④
	1字节⑤
	2字节⑥
	1字节⑦
	变长⑧


①②③④⑤⑥⑦⑧的定义参见“q”命令。

7.1.19 “j”命令（设置读写器参数）

该命令用于设置读写器的工作参数。

主计算机(控制器

	Len
	Con_adr
	Cmd
	Data[]
	CRC-16

	
	
	
	功率
	频率
	蜂鸣器使能
	

	
	
	
	
	MaxFre
	MinFre
	
	

	0x09
	0xXX
	0x6A
	1字节①
	1字节②
	1字节③
	1字节④
	LSB
	MSB


① 读写器的功率值。范围是0~30，取值30时约为1W的输出功率。
②③ 选择读写器工作频段及各频段中的最大频点，最小频点。最大频点必须大于或等于最小频点。
MaxFre：Bit7-Bit6用于频段设置用；Bit5-Bit0表示读写器工作的最大频点。

MinFre：Bit7-Bit6用于频段设置用；Bit5-Bit0表示读写器工作的最小频点。

频段设置如下表：

	MaxFre(Bit7)
	MaxFre(Bit6)
	MinFre(Bit7)
	MinFre(Bit6)
	FreqBand

	0
	0
	0
	0
	保留

	0
	0
	0
	1
	Chinese band2

	0
	0
	1
	0
	US band

	0
	0
	1
	1
	Korean band

	0
	1
	0
	0
	EU band

	0
	1
	0
	1
	保留

	…
	…
	…
	…
	…

	1
	1
	1
	1
	保留


各频段计算公式：

Chinese band2：
Fs = 920.125 + N * 0.25 (MHz) 其中N∈[0, 19]。

US band：


Fs = 902.75 + N * 0.5 (MHz) 其中N∈[0,49]。

Korean band：
Fs = 917.1 + N * 0.2 (MHz) 其中N∈[0, 31]。

EU band:


Fs = 865.1 + N*0.2(MHz) 其中N∈[0, 14]。

④ 设置读写器询查到标签时是否鸣叫提示。

bit0 = 0，表示不使能。（缺省值）
bit0 = 1，表示使能。


Bit1～bit7保留。默认为0。

主计算机(控制器
	Len
	Con_adr
	Status*
	Data[]
	CRC-16

	0x05
	0xXX
	0x00
	——
	LSB
	MSB


*Status的最高4位表示当前红外被阻挡的状态

7.1.20 “k”命令 (读取读写器参数)


主计算机用这个命令来读取读写器的工作参数。


主计算机(控制器

	Len
	Con_adr
	Cmd
	Data[]
	CRC-16

	0x05
	0xXX
	0x6B
	——
	LSB
	MSB



主计算机(控制器
	Len
	Con_adr
	Status*
	Data[]
	CRC-16

	
	
	
	功率
	频率
	蜂鸣器使能
	

	
	
	
	
	MaxFre
	MinFre
	
	

	0x09
	0xXX
	0x00
	1字节①
	1字节②
	1字节③
	1字节④
	LSB
	MSB


*Status的最高4位表示当前红外被阻挡的状态

①②③④的定义参见“j”命令。如果获取不成功，控制器将返回命令出错响应。
7.1.21 “t”命令 (获取统计信息)

主计算机用这个命令来读取控制器的进出人数统计数据和报警统计次数。


主计算机(控制器

	Len
	Con_adr
	Cmd
	Data[]
	CRC-16

	0x05
	0xXX
	0x74
	——
	LSB
	MSB


主计算机(控制器
	Len
	Con_adr
	Status*
	Data[]
	CRC-16

	
	
	
	正向通过总人数
	反向通过总人数
	报警统计数量
	

	0x0f
	0xXX
	0x00
	3字节①
	3字节②
	4字节③
	LSB
	MSB


*Status的最高4位表示当前红外被阻挡的状态

①正向通过总人数。低字节在前，高字节在后。

②反向通过总人数。低字节在前，高字节在后。

③报警统计数量，低字节在前，高字节在后。

7.1.22 “u”命令 (清除统计数据)
主计算机发送此命令清零控制器的进出人数统计数据和报警统计次数。

主计算机(控制器

	Len
	Con_adr
	Cmd
	Data[]
	CRC-16

	0x05
	0xXX
	0x75
	——
	LSB
	MSB


主计算机(控制器

	Len
	Con_adr
	Status*
	Data[]
	CRC-16

	0x05
	0xXX
	0x00
	——
	LSB
	MSB


*Status的最高4位表示当前红外被阻挡的状态
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